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APRESENTACAO:

PROCESSO E AUTOMACAO DE
PULVERIZACAO PARA DESINFECCAO DE VEICULOS
E OBJETOS

A apresentacédo de modelo de utilidade que
se segue, destina-se, juntamente com os desenhos
ilustrativos abaixo especificados, a descrever
pormenorizadamente as caracteristicas, a utilizacao e
as vantagens do processo e automacdo de
pulverizacao para desinfeccéo de veiculos e objetos.

A pulverizacdo para a desinfeccao de
veiculos e outros objetos € atualmente de extrema
necessidade em muitos setores da industria, como
por exemplo, na agropecuaria pois todo o trabalho de
manutencdo da salubridade, tanto em plantacdes
como em criadouros de animais, pode ser perdido
caso os veiculos que venham a circular dentro dos
perimetros, tragam nas partes externas das cabines,
carrocerias ou rodas algum tipo de material que
possa infectar animais e plantas ali criados.

A principio a desinfeccao era basicamente
nas rodas dos veiculos, que simplesmente passavam
por um tanque no qual suas rodas eram parcialmente
submersas em uma solucdo desinfetante, sem
qualquer outra providéncia quanto ao restante do
exterior dos veiculos.

Porem o avanco da agroindustria, obrigou
o desenvolvimento de uma maneira mais eficaz e
abrangente na descontaminacédo dos veiculos, assim
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como de reboques, cacambas etc..

Desenvolveu-se entdo um meétodo para
pulverizacdo, no qual tubos interligados e com
orificios sao posicionados tanto no ch&o como nas
laterais de locais especificos pelos quais os veiculos se
deslocam em baixa velocidade para que a solucéao
desinfetante fosse, através dos referidos orificios,
aspergida na area externa dos veiculos.

Apesar da maior eficiéncia em relacdo a
simples submersao parcial das rodas dos veiculos,
uma analise mais detalhada desse meétodo de
pulverizacdo mostra seu altissimo custo em relacéo a
sua eficiéncia, e mesmo uma grande falta de
praticidade particularmente nos locais onde a
circulacdo de veiculos é grande.

Os problemas com esse método comegam
com 0 acionamento que na maioria dos lugares é
deixado por conta do condutor do veiculo, néo
havendo garantia de que o equipamento é ou néao
usado.

Outro problema grave na eficiéncia desse
metodo esta na mistura do desinfetante com a agua,
feita em grandes quantidades nos reservatorios,
causando ao longo do tempo a perda do principio
ativo dos produtos desinfetantes adicionados a
mistura, tornando a aspersao parcial ou totalmente
ineficaz depois de alguns minutos de feita a mistura.

O conjunto de tubos ou arcos,
principalmente 0S galvanizados apresentam
entupimento constante pela acdo corrosiva dos
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produtos  desinfetantes alem de os jatos
posicionarem-se perpendicularmente em relacdo aos
veiculos nao desinfetando com a devida eficiéncia
tanto a frente quanto a traseira dos veiculos.

Ha também, um desperdicio constante de
solucdo na parte superior dos arcos a cada
desinfeccédo de veiculos menores, pelos referidos arcos
terem sua manufatura baseada em veiculos mais
altos, como caminhdes, a parte pulverizada de 2 a 5
metros de altura nos arcos néao causa qualquer efeito
em veiculos menores.

O processo e automacdo de pulverizacao
para desinfeccao de veiculos e objetos resolvem todos
esses problemas, pois alem de totalmente
automatizada, reconhece através dos varios sensores
do sistema, tanto as dimensdes dos veiculos como o
sentido em que se movimentam evitando dessa forma
o desperdicio causado nos sistemas convencionais.

No sistema proposto, diferentemente do
convencional a mistura é pulverizada através de bicos
proprios que evitam tanto vazamentos quanto
entupimentos, sendo alem disso os referidos bicos,
posicionados de forma a pulverizar adequadamente
tanto a frente como a traseira dos veiculos.

Outra vantagem esta no fato de a mistura
do liquido desinfetante com a agua ser realizada
apenas quando a pulverizacdo € iniciada,
proporcionando o total aproveitamento do potencial
desinfetante da solucdo a qualquer momento que se
de o processo.
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Para que se tenha uma clara visualizacéo
do processo e automacdo de pulverizacdo para
desinfeccdo de veiculos e objetos, acompanham
desenhos ilustrativos, dados a exemplo néo limitativo,
aos quais se faz referéncias a fim de melhor elucidar a
descricdo detalhada que se segue.

Fig. 1 - Representa vistas superior, frontal

e lateral do equipamento.

Fig. 2 - Representa vista em perspectiva do
dito equipamento.

Fig. 3 — Representa vista em corte do com-
partimento situado abaixo do
reservatorio de agua.

Fig. 4 — Representa vista parcial superior
em corte mostrando detalhes de
ligacbes hidraulicas e eletro-
eletronicas.

Fig. 5 - Representa vista lateral do equipa-
mento em uso com detalhe em
ampliacdo, evidenciando o posi-
cionamento dos jatos entre si.

Fig. 6 - Representa vista perspectiva do
equipamento em uso por veiculo
de pequeno porte.

Fig. 7 - Representa vista perspectiva do
equipamento em uso por veiculo
de grande porte.

Em acordo com as ilustracdes e com seus

detalhes o processo e automacédo de pulverizacdo para
desinfeccdo de veiculos e objetos € implementar a um
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equipamento fixo, instalado nas passagens de acesso
a lugares que necessitam da dita desinfeccao.

O referido equipamento € composto por um
reservatorio de agua (1) cujas paredes de apoio
configuram um compartimento (fig. 3 E 4), o qual
comporta em seu interior 0 reservatorio de
desinfetante (2), um hidrojetor (3), uma bomba
centrifuga (4), e a central de comando (5).

Ao lado desse conjunto encontra-se uma
base ou plataforma de concreto (fig. 1 E 2), onde estdo
instalados os conjuntos de sensores (6) responsaveis
pelo acionamento e/ ou desligamento do equipamento
assim como arcos de aspersao.

Sendo os ditos arcos, conjuntos de tubos,
de aco ou outro material anticorrosivo,
compreendendo cada conjunto um ou dois tubos
horizontais (7) e transversalmente inferiores e dois
verticais (8) posicionados um a cada lado
perpendicularmente ao(s) tubo(s) horizontal(is), e
portanto a plataforma, e possuindo ainda tais tubos
verticais, suas extremidades superiores em angulo
(fig. 1).

A referida plataforma de concreto possui a
largura suficiente para que possam por ela trafegar
tanto automoveis como veiculos de maior porte como
caminhodes e carretas, sendo os arcos ali instalados,
confeccionados com altura suficiente para a
passagem desses ultimos.

O comprimento da plataforma de concreto
é variavel em conformidade com o numero de arcos
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instalados, 1, 2 ou mais, ja que quantidade de
Sensores sera sempre a mesma, ou seja, um conjunto
em cada extremidade da dita plataforma, sendo ainda
a dita plataforma ladeada por canaletas (9) destinados
ao escoamento do liquido usado a lugar apropriado
(fig. 1).

A superficie da referida plataforma ¢é
configurada  com saliéncias  transversalmente
posicionadas que funcionam como quebra-molas (10),
sendo em numero suficiente para limitar a velocidade
dos veiculos durante sua passagem por ela (fig. 1 e 2).

Assim que um veiculo ultrapassa a linha
de sensores 0 sistema € posto em funcionamento,
identificando o sentido em que o veiculo esta
passando pela plataforma, tornando o conjunto
oposto de sensores responsavel pelo desligamento do
sistema na saida desse veiculo (fig. 2).

Como existem diferentes necessidades
guanto a desinfeccao de veiculos o sistema possibilita
diferentes tipos de configuracdo podendo ser
automaticamente acionado apenas na entrada,
apenas na saida ou ainda em ambos os sentidos.

O que ndo ocorre nos sistemas
convencionais, cujo desligamento é efetuado atraves
de temporizador, que normalmente €& regulado com
base nos veiculos longos, cerca de 50 segundos,
fazendo com que ao passar um carro, cuja
desinfeccdo demora cerca de 10s segundos, 0 sistema
seja acionado e desligue apenas cerca de 40 segundos
apos a saida do carro da plataforma, causando com
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IsSso uma perda de aproximadamente 400%, suficiente
para a desinfeccdo de mais 4 automoveis ou 80% de
um veiculo de grande porte.

No sistema proposto o mesmo conjunto de
sensores que identifica a entrada do veiculo também
identifica sua altura liberando o fluxo de solucéo na
parte inferior (11), e quando necessario na parte
superior dos arcos (12) atraves de valvulas solenoides
(13), caso o veiculo a ser desinfetado seja de maior
porte (fig. 2).

Tal identificacdo tras uma efetiva
economia, pois a parte superior dos arcos nao
fazendo qualquer efeito na desinfeccéo de veiculos de
pequeno porte &€ mantida fechada (fig. 6), sendo
liberada apenas quando os sensores identificam os
veiculos maiores (fig. 7).

Outra das vantagens inerentes ao sistema
proposto esta no fato de que a aspersao da solucéao se
da por bicos (14) proprios para tal, sendo esses
dispostos em duas fileiras posicionadas a 90° uma da
outra, ou seja, ambas a 45° em relacdao ao
posicionamento do veiculo (fig. 5), o que faz com que
oS jatos espargidos atinjam diretamente tanto a frente
guanto a traseira dos veiculos.

Enquanto que nos sistemas convencionais
a solucdo ¢é espargida atravées de orificios
longitudinalmente posicionados entre si, nos tubos
dos quais se compbdem os arcos, estando a referida
fileira de orificios disposta perpendicularmente, ao
sentido de passagem dos veiculos, nédo atingindo com
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a devida eficiéncia a frente e a traseira dos veiculos.

A dosagem do produto desinfetante com a
agua para formar a solucéo a ser espargida também é
de estrema importancia, jA que é sabido que essa
solucdo perde sua eficacia depois de alguns minutos,
devido a matéria organica existente na agua, o que
normalmente ocorre nos sistemas convencionais, Nnos
quais o produto desinfetante € colocado no
reservatorio de agua uma vez por dia.

Esse procedimento invalida qualquer
desinfeccédo feita ap0s as primeiras horas depois de
realizada a mistura, mesmo porque a maior parte dos
reservatorios de agua tem seu nivel controlado
atravées de bdia o que permite um enchimento
constante do reservatério diluindo o produto
desinfetante mais e mais a cada entrada de agua.

Ja no sistema proposto (fig. 3) o produto
desinfetante permanece num recipiente separado (2),
sendo tal recipiente interligado ao sistema de forma a
ocasionar a dosagem automaticamente atraves de
dosador proprio também chamado hidrojetor (3),
sendo assim, a mistura se da apenas quando o
sistema entra em funcionamento maximizando a
eficacia da dita solucéo.

Através do referido hidrojetor (2), cujo
funcionamento se da com base apenas no fluxo
gerado pela bomba (4), € possivel regular a dosagem
da mistura, possibilitando assim estar sempre
proporcional e de acordo com as normas e
especificacOes do fabricante.
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Uma valvula de retencédo (15) constante na
ponta do pescador dentro do recipiente contentor do
produto desinfetante (fig. 3) evita que haja retorno do
produto para dentro desse recipiente garantindo
assim o isolamento do produto em relacdo a agua
gquando o sistema nao esta em funcionamento.

E ainda para garantir a total eficiéncia da
mistura no momento da aspersdo, uma valvula de
pressurizacao (16) existente na tubulacdo de
alimentacdo (17) dos arcos (fig. 2, 3 e 4), esta
posicionada acima do nivel maximo do reservatorio de
adgua possibilitando o total esvaziamento da tubulacéo
dos ditos arcos ap6s o desligamento do sistema,
expelindo o final da mistura, garantindo que os
mesmos estejam vazios na proxima vez que o sistema
entrar em funcionamento.

A referida valvula de pressurizacao (16)
extingue também os riscos de vazamentos, pois néao
existe agua na tubulacdo com a bomba desligada,
assim como elimina a necessidade do uso de bicos
antigotejo os quais exigem uma pressao muito maior
diminuindo sobremaneira a eficiéncia da bomba.

As vantagens do sistema proposto
acrescenta-se ainda o fato de possuir um dispositivo
de seguranca que reconhece quaisquer anorma-
lidades nos procedimentos previstos para os ciclos
estabelecidos no sistema desligando-o0, caso ocorram,
e acionando um alarme para alertar os profissionais
responsaveis pela manutencédo (ver esguema eletro
eletrébnico em anexo).
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Tornam-se claras, ap0s o0 que foi exposto
tanto as caracteristicas exclusivas como as vantagens
Inerentes ao processo e automacao de pulverizagao
para desinfeccdo de veiculos e objetos em questéo,
tornando-a merecedora dos privilégios de sua
parceria.

Equipamento patenteado no Brasil e em
toda América Latina sob n° 0301366-9.

Responsavel Técnico:

CREA n°5060468901- Titulo Definitivo

Eng®. Doracy Pereira Rangel Junior.

Empresa devidamente cadastrada junto ao
Crea-SP e Confea-BR sob n® 1107115.
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